
استپژوهشگرانعلاقهموردتحقیقاتیهایحوزهازیکیغیرفعالدینامیکبارباتیکیهایسیستم ایندرطبیعیدینامیکازبرداریبهره.

اینکهدلیلبهحال،اینبا.استهاسیستماینویژگیترینمهمخارجی،انرژیتزریقبهنیازبدونمطلوب،حرکاتایجادمنظوربههاسیستم

برایعملدرساختارهااینازندارد،وجودآنرویبرکنترلیواستاولیهحالتبهحساسبسیارهاسیستمایندرشدهایجادحرکتیمسیر

بوسیلهکاملصورتبهکههستندفعالکاملاهایسیستمها،سیستماینمقابلنقطهدر.کرداستفادهنمیتوانرباتیکیهایسیستمطراحی

هایسیستمدرکهاستآنهدفبنابراین.استپیوستهصورتبهانرژیتبادلبهنیازهاسیستماینعمدهمشکل.شوندمیکنترلعملگرها

آننامهپایانایندرپیشنهادیروشرویکرد،ایندر.گردداستفادهرویکرددوهرمثبتهایویژگیازجدیدرویکردیاتخاذبارباتیکیجدید

برایوباشندنزدیکمطلوبرفتاربهکهشوندطراحینحویبه(ورودیبدوندینامیکیرفتار)رباتیکیهایسیستمطبیعیدینامیککهاست

رفتاربهسیستمایلحظههاینیرواعمالبا(انرژیرفتهدرواغتشاشبروزصورتدر)گیردمیفاصلهمطلوبرفتارازسیستمکههاییزمان

 .بازگرددمطلوب

نحویبهرباتدینامیکشدهشناساییرفتاربراساسثانیاوشودشناساییمطلوبینحوبهسیستمطبیعیدینامیکبایداولاراستاایندر

دینامیکبودنناشناختهرباتیکیهایسیستمدراصلیهایچالشازیکی.شودنزدیکمطلوبرفتاربهآنطبیعیدینامیککهیابدتغییر

دینامیکبهدستیابیشود،میدادهتوسعهسیستمطبیعیدینامیکشناساییبرایپروژهایندرکههاییروشازیکی.استسیستمطبیعی

نشانروشایندر.استمشخصمقداریکبهمفاصلفضایدرسیستممکانیکیانرژیتنظیمیوسیلهبهمتناوبحرکاتدرسیستمطبیعی

پایدارحدیچرخهیکمشخص،مقداریکرویبرشدهمعرفیکنترلیقانونازاستفادهباسیستممکانیکیانرژیتنظیمباکهشودمیداده

آنصحتودادهنشانتحلیلیصورتبهراشدهایجادحدیچرخهبهینگیوقوامپایداری،.شودمیایجاداست،بهینهانرژیمصرفنظرازکه

-فنر-جرمسیستمطبیعیدینامیکازحاصلمسیرشده،معرفیروشازاستفادهبا.ایم-دادهنشانعملیآزمایشوسازیشبیهازاستفادهبارا

حدیتاشدهگرفتهنظردرپارامترهایآزادیدرجهدوسیستمدر.کردیماستخراجرالینکهدوآزادیدرجهدوسیستمیکهمچنینودمپر

 .کنیممشاهدهرارفتنراههنگامدرانسانپایحرکتمشابهرفتاریتوانستیمنتیجهدروشدگرفتهنظردرانسانپایمشابه

.دادیمپیشنهادطبیعیدینامیکمسیرحولآنکنترلورباتمطلوبطبیعیدینامیکطراحیجهتروشیطبیعت،ازالهامبابعدبخشدر

کیفیشباهتآنحرکتمسیروبودهپایدارکنترلبدونرباتدینامیککهشوندمیتعییننحویبهرباتغیرفعالهایالمانروشایندر

مشخصمسیررویبرعبورنقطهتعدادیسپس.استبالابسیارپایداریوقوامبارفتاریدارایرباتلذا.باشدداشتهرامطلوبمسیربهکافی

.نمایدمیحفظمطلوبمسیرحولرارباتحرکتمسیرغیرفعالهایالمانطریقازانرژیتبادلبانقاطاینحولصرفاکنندهکنترلوکرده

روشقواماستگرفتهصورتپایداریبراساسسیستمدینامیکطراحیکهآنجاییازوشدخواهدترسادهبسیاررباتکنترلبنابراین

برایجدیدمسیریروشاین.بودخواهدموجودهایروشسایرازبیشتربسیارچهارپارباتچونایپیچیدههایرباتکنترلبرایپیشنهادی

چهارپارباتیکودوپارباتیکبررویجامعسازیشبیهیکدرپیشنهادیروش.استانرژیمصرفکاهشوموتورهاوزنکردنحداقل

 .استشدهاعمال


