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طراحی و پیاده سازي سیستم بهینه ي تعیین وضعیتعنوان پایاننامه

چکیده پایان نامه

 در این رساله، انواع مختلف سیستم هاي تعیین وضعیت شرح داده خواهند شد، نقاط ضعف و قوت هر

یک در سناریوهاي مختلف بررسی شده و ضمن معرفی یک رویت گر در تعیین وضعیت، نقاط قوت آن بر

سایر روش ها بررسی خواهد شد.

 رویت گر، سامانه موقعیت یاب جهانی، فیلتر کالمن، مشاهده ي فازکلمات کلیدي

Observer, GPS, Kalman Filter, Single Baseline, Phase observationکلمات کلیدي انگلیسی


