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جیاتن همدقم
تاعلاطاتفایردردیساساشقنوتسانوریبياینديوسهبيا هچیردناسنامشچ
شزادرپرديدیلکیشقن،مشچتاکرحلماش،يرادیدياهوگلا.درادیطیحم
لیلحتوتبث،يرادیدياهوگلاهعلاطميلاابتیمهادوجواب.دنراديرصبتاعلاطا
،اه هدادلیلحتیگدیچیپومشچیبایدرتازیهجتندوبرب هنیزهلیلدهباهنآقیقد
تازیهجتهبزایننودبيرادیدياهوگلاقیقدینیب شیپییاناوت.تسازیگنارب شلاچ
لماعت،نیشامییانیبدننامفلتخمياه هنیمزردنیرفآ لوحتیماگ،اه هدادتبث
یحارطفدهابرضاحهژورپ.دوبدهاوخویدیويزاس هدرشفو،رتویپماکوناسنا
ریواصتردناسنادیدزکرمتطاقنيدعبناکمینیب شیپياربقیمعياه هکبش
ردناسنامشچتکرحریسمینیب شیپابهژورپنیا.تساماجنالاحرد،كرحتم
ابناسنالماعتهوحنزاامكردياقترالابندهب،اطخنیرتمکابكرحتمریواصت
يدربراکویملعفلتخمياه هزوحردنیونياه يروانفهعسوتونوماریپطیحم
.تسا

DHF1Kهدادهعومجم
ردیبصعهکبشیبایزراوشزومآياربDHF1Kهدادهعومجم،هژورپنیارد

هعومجمنیا.تساهدشهتفرگراکهبكرحتمریواصتردمشچتکرحریسمینیب شیپ
اهویدیونیاشیامننیحردناسنامشچتکرحتبثوییویدیوپیلک1000لماش،هداد
.دوش یمهتخانشمشچیبایدرتاقیقحتهنیمزردربتعمهدادهعومجمناونعهبوتسا
هدشهدافتسایجنسرابتعاياربویدیو100وشزومآياربویدیو500،هعلاطمنیايارب
.تسا

يداهنشیپهکبشيرامعم

Kullback-Leibler(هنیزهعبات Divergence(
،اجنیارد.دریگ یمرارقهدافتسادروملامتحاعیزوتودنیبتوافتوفلاتخاهبساحمياربعباتنیا
نایمتوافتزايرایعمعباتنیا.دوش یمهبساحمفدهويدورولامتحاعیزوتودنیبKLDعبات
.تسایعقاوعیزوتولدمعیزوتنایمتوافتهزادناهدنهد ناشننآرادقموتسالامتحاعیزوتود
ومیشخبدوبهبارلدماتدنککمکامهبدناوت یمKLDرادقمندرکهنیمک،هجیتنرد
.میشابهتشاديرتربتعمياه ینیب شیپ
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:تسا ریز لکش هب كولب ره رد هکبش ییاهن راتخاس
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هیلا يدورو داعبا یجورخ يداعبا
SepConv3d 3×64×7×7 64×64×112×112
MaxPool3d 64×64×112×112 64×64×56×56
BasicConv3d 64×64×56×56 64×64×56×56
SepConv3d 64×192×56×56 192×64×56×56
MaxPool3d 192×64×56×56 192×64×28×28

0/1ادتبارديریگدایخرن.تساهدشهدافتساSGDزاس هنیهبزاهکبششزومآيارب
$#10×2نزوشهاکخرنزانینچ مه.تساهدشهدافتسا0/9موتنمومزاوهدوب
ياربيدوروهدادي هتسدناونعهبزینpileرتماراپنینچ مه.تساهدشهدافتسا
و8ابرباربbatchهزادناشزومآیطرد.تسا5ابرباربهکتساهدشفیرعتشزومآ
lenرتماراپ temporalابرباربشزومآرهياربيدوروياه میرفدادعتموهفمهبزین

هبتقدوهنیزهعباترادومن،جیاتنهبطوبرمشرازگرد.تساهدشهتفرگرظنرد32
.تساهدشهتفرگرظنردهمانربياهرارکتردمیرفودسویونبورفهلصافناونع

یبایزرا و شزومآ هنیزه عبات و تقد رادومن :1لکش

تست هلحرم رد ویدیو کیياه میرف زا یجورخياه هنومن :2 لکش


